Compact and strong,
transport in one

LTR 1150

Teleskop-Raupenkran = Telescopic crawler crane - Grue télesco-
pique sur chenilles - Gru telescopica cingolata - Grua telescopica
sobre cadenas - Teneckonuyeckui ryceHUYHbIN KpaH

Mobile and crawler cranes
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Dimensions - Encombrement - Dimensioni - Dimensiones - labapuTbl KpaHa
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VarioBase Traglastberechnung:

In Abhingigkeit von Spurbreite und Drehwinkel wird von
der LICCON2-Kransteuerung in Echtzeit die bestmégliche 52 m
Traglast ermittelt. T
VarioBase lifting capacity calculation:
The best possible lifting capacity is calculated in real time
by th_e LICCON2 crane control based on the track width and 5« 10,8m-19m
slewing angle.
NZK
VarioBase Calcul de la capacité de charge :
La commande de grue LICCON2 permet de déterminer en
temps réel la capacité de charge optimale en fonction de la
largeur de la voie et de l'angle de rotation. 2X7m
Calcolo della portata VarioBase: v
In base alla carreggiata e all'angolo di rotazione, il sistema
di controllo della gru LICCON2 determina in tempo reale la R
migliore portata possibile. // 29m
Calculo de carga VarioBase: l K
En funcion de la anchura de via y del angulo de giro, el control
de la gria LICCON2 determina la mejor carga posible tiempo
real.
. Variog ;ﬁ'ﬁ?‘/il max. 4°
acyeT rpysonoabeMHocTm VarioBase: —f

B 3aBMCUMMOCTHM OT LUMPMHBI KONEN M Yrla MOBOPOTa CUCTEMA
ynpasneHus kpaHoMm LICCON2 paccynTbiBaeT MaKCUMalbHY 0
rpy30M0AbEMHOCTb B PEXMME peanbHOro BpeMeHu.

&

218 kW (296 PS)

= =| 41t
Sl =
E_%_E 22t

HVO ready

ECOmode

AutoBallast

WindSpeed

‘I’

load charts
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Transport

Transport - Transport - Trasporto
Transporte - TpaHCNOPTUPOBKA
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Transport

Transport - Transport - Trasporto
Transporte - TpaHCMOPTMPOBKA
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Aufbau Variante A

Assembly - Version A - Montage - Variante A - Montaggio - Variante A
Montaje - Variante A - YcTaHOBKa — BapuaHT A

8 LTR1150

Montage Zentralballast 2x 11t / Aufnahmerahmen fiir Drehbiihnenballast ausklappen

Assemble the central ballast 2x 11t / Extend the support frame for the superstructure ballast

Montage du lest central 2 x 11t / extension de la réception du lest a plate-forme tournante

Montaggio zavorra centrale 2x 11t / aprire il telaio di supporto per zavorra della piattaforma girevole

Montaje de los 2 lastres centrales de 11t / Despliegue del bastidor de alojamiento para el lastre de la plataforma giratoria
MOHTaX LLEHTPaNbHOro NpoTMBOBeca 2 WT. no 117/ 0TKMAbIBaHWE NPUEMHOIA paMbl ANs 6annacta NOBOPOTHON NNATHOPMbI

S3642



Aufbau Variante A

Assembly - Version A - Montage - Variante A - Montaggio - Variante A
Montaje - Variante A - YcTaHOBKa — BapuaHT A

GICICIGHE

Montage Drehbiihnenballast Montage du lest a plate-forme Montaje de la plataforma giratoria
Assemble superstructure ballast Montaggio della zavorra della piattaforma girevole MoHTax 6annacTa NoBOPOTHON NNATGOPMb 3642
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Aufbau Variante A

Assembly - Version A - Montage - Variante A - Montaggio - Variante A
Montaje - Variante A - YcTaHOBKa — BapuaHT A

S$3642
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Aufbau Variante B

Assembly - Version B - Montage - Variante B - Montaggio - Variante B
Montaje - Variante B - YcTaHOBKa — BapnaHT B

Transportbreite 3 m / Transportgewicht < 40 t
Transport width 3 m / Transport weight < 40 t
Largeur de transport 3m / poids de transport < 40 t

Larghezza di trasporto 3 m / peso di trasporto < 40 t
Ancho de transporte 3 m / Peso de transporte < 40 t
TpaHCNoOpTMPOBOYHAS LIMPUHA 3 M / TPAHCNOPTUPOBOYHBIN BEC < 40 T

PO

B

max. / Makc. 1200

4*— ‘ —

¥
==

Dispiegamento dei 4 cilindri del martinetto* / Supporto della gru
Despliegue de los 4 cilindros autoelevadores* / Soporte de la gria
OTkuabIBaHWe 4 uMnuHApoB Jack-Up* / onopbl kpaHa

Ausklappen der 4 Jack-Up Zylinder* / Abstiitzen des Krans
Extend the 4 jack-up cylinders* / Support the crane
Extension des 4 vérins Jack-Up* / stabilisation de la grue

* Option / optional / option / optional / opcional / no 3aka3y

83625
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Aufbau Variante B

Assembly - Version B - Montage - Variante B - Montaggio - Variante B
Montaje - Variante B - YcTaHOBKa — BapnaHT B

4 “ 5
Montage Zentralballast 2x 11t / Aufnahmerahmen fiir Drehbiihnenballast ausklappen
Assemble the central ballast 2x 11t / Extend the support frame for the superstructure ballast
Montage du lest central 2 x 11t / extension de la réception du lest a plate-forme tournante
Montaggio zavorra centrale 2x 11t / aprire il telaio di supporto per zavorra della piattaforma girevole
Montaje de los 2 lastres centrales de 11t / Despliegue del bastidor de alojamiento para el lastre de la plataforma giratoria
MOHTaX LeHTPaNbHOro NpoTMBOBECa 2 WT. no 117/ oTKMAbIBaHWE NPUEMHOI paMbl s 6annacta NOBOPOTHON NNATHOPMbI
6 7
Quertrager ausfahren / Montage der Raupentrager Estensione delle traverse / montaggio delle travi cingolate
Extend the crawler tracks / Assemble the crawler tracks Extensidn del travesafio / Montaje de los soportes de oruga
Sortir les supports transversaux / montage des chenilles  BblnBUXeHUe NONEPEYNH / MOHTAX FYCEHUYHbIX OMOP $3625
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Aufbau Variante B

Assembly - Version B - Montage - Variante B - Montaggio - Variante B
Montaje - Variante B - YcTaHOBKa — BapnaHT B

8 9
E ITTTT TTTT TTTT TITT >
VOOOU 1
Montage Drehbiihnenballast
Assemble superstructure ballast
Einfahren der 4 Jack-Up Zylinder / Hochklappen in Arbeitsstellung Montage du lest a plate-forme
Retract the 4 jack-up cylinders / Raise into working position Montaggio della zavorra della piattaforma girevole
Rétraction des & vérins Jack-Up / les relever en position de travail Montaje de la plataforma giratoria
Ritrazione dei 4 cilindri del martinetto / sollevamento in posizione di lavoro MoHTax 6annacta noBOPOTHOI NNATGOPMbI
Retraccion de los 4 cilindros autoelevadores / Elevacidn a la posicion de trabajo
BrsruaHue 4 uunuuapos Jack-Up / packnafibiBaHue B paboyee nonoxeHue
10 11
E ”HU‘J—UH‘J‘ﬁH” TT1T I
ARCICIoIon
Montage Drehbiihnenballast Montaggio della zavorra della piattaforma girevole
Assemble superstructure ballast Montaje de la plataforma giratoria
Montage du lest a plate-forme MOHTaX 6annacta noBOPOTHOM NNaThOPMb 3625
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Kranarbeit mit Seitenneigung

Crane operation with side inclination - Utilisation de la grue en inclinaison latérale - Il lavoro della gru in condizioni
di inclinazione laterale - Trabajos de grua con inclinacion lateral - PaboTa kpaHa ¢ 60KOBbIM HAKJIOHOM

4°

4°

A=

%

i

Zusatzliche Einsatzmoglichkeiten eroffnen sich
durch die serienmaBig programmierten Traglast-
tabellen fiir Kranarbeiten mit Hauptausleger oder
Montagespitze auf bis zu 4° Bodenneigung.

Additional operational possibilities are offered by

the load charts programmed as standard for wor-

king with main boom and assembly jib on surfaces
with an inclination up to 4°.

Les possibilités d’application de la grue sont éten-
dues grace aux tableaux des charges programmés
de série permettant d'utiliser la grue avec une
inclinaison latérale pouvant aller jusqu’a 4°.

Ulteriori possibilita d'impiego derivano dalle
tabelle di portata per i lavori delle gru fino a un
inclinazione del terreno del 4°.

Por la programacion en serie de las tablas de
carga para trabajos de grua de hasta 4° de in-
clinacidn, se presentan campos de aplicacion
adicionales.

[lononHMTENbHbIE BO3MOXHOCTY 3KCMAyaTaLum
OTKPbIBAKOT CEPHUIAHO 3aNpOrpaMMUPOBaHHbIE
TabnnLbl rpy30M0AbEMHOCTY ANS PaboThl
KpaHa C OCHOBHOI CTPENOiA UMK C MOHTAXHbIM
YOJMHUTENEM C YKNOHOM NNaLiaaku fo 4°.




Krandaten

Crane data - Dates de la grue - Dati gru - Caracteristicas = TexHn4yeckune xapakTepuCcTUKK KpaHa

%'\‘ Gesamte Vortriebskraft - Total driving force - Puissance propulsive totale
E%i Potenza trazione totale - Fuerza de traslacion - O6wiee TaroBoe ycunve T8OKN
Gesamtgewicht mit 41t Gegengewicht, 22 t Zentralballast und Hakenflasche 3 Rollen
G Total weight with 41t counterweight, 22 t central ballast and 3-sheave hook block
;!* Poids total avec contrepoids de 411, lest central de 22 t et moufle a crochet a 3 poulies ~123t
VIl Peso complessivo con 41 t contrappeso, 22 t zavorra centrale e bozzello 3 pulegge
clm. Peso total con 41 t de contrapeso, 22 t de contrapeso central y pasteca de 3 poleas
06LL¥it BEC BMECTE C IPOTUBOBECOM 41T, LIEHTPaNbHbIM MPOTUBOBECOM 22 T U KPIOKOBOI MOABECKOH C 3-M5 ponuKamMu
Mittlere Bodenpressung ohne Jack-Up Zylinder bei 123 t Gesamtgewicht und 900 mm Bodenplatten
%l | Average ground pressure without jack-up cylinders at 123 t total weight and with 900 mm track pads
Eam Pression au sol moyenne sans vérin Jack-up pour un poids total de 123 t et des tuiles de 900 mm 12t/ m
—_cismmo Pressione media senza cilindro di montaggio Jack-Up con peso complessivo 123 t e piastre cingoli 900 m !
YPv¥ Media de presién sobre suelo sin gatos hidraulicos, equipada con 123 t de peso totaly tejas de 900 mm
CpefHee QaBneHue Ha rPYHT 6e3 LMNUHAPOB CaMONoAbeMa Npu o6LLeM Bece 123 71 ¢ TpakaMu 900 MM
Fahrgeschwindigkeiten - Travel speeds - Vitesses de translation 0-225km/h
Velocita di trasferimento - Velocidades de traslacion - CkopocTv xofa i
§!‘=_‘=a Max. zuldssige Steigfahigkeit - Max. permissible gradability - Pente admissible maxi. 6%
e Mass. pendenza - Ascenso fiable max. - Makc. fonycTumas KpyTU3Ha npeofoneBaeMoro nogbeMa °
Hakenflasche
Hook block - Moufles a crochet - Bozzello - Pastecas + KptokoBble NOABECKM
© s
e
1169t 7 14 1,24t
86,0t 5 10 1,3t/090t
61,6t 3 7 0,70t
272t 1 3 0,65t
92t - 1 0,35t

4 Kranoberwagen
Crane superstructure - Partie tournante - Torretta - Superestructura - [loBopoTHas 4acTb

m/min fiir einfachen Strang - single line - au brin simple

per tiro diretto - a tiro directo - npu opHOKpaTHOM 3anacoBke 2L mm

0-126

_ m/min fiir einfachen Strang - single line - au brin simple
0-126 per tiro diretto - a tiro directo - npu oHoKpaTHOR 3anacoBke Zlmm

0-1,38 min?-06/MnH

ca. 60 s bis 82° Auslegerstellung - approx. 60 seconds to reach 82° boom angle
env. 60 s jusqu‘a 82° - circa 60 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 82°

aprox. 60 segundos hasta 82° de inclinacion de pluma - ok. 60 cek. 0 BbICTaBNEHMs CTPEnbl Ha 82°
ca. 336 s fiir Auslegerlange 11,4 m - 52 m - approx. 336 seconds for boom extension from 11.4 m - 52 m

e
220m

220m

env. 336 s pour passer de 11,4 m - 52 m - ca. 336 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 11,4 m - 52 m
aprox. 336 segundos para telescopar la pluma de 11,4 m - 52 m - ok. 336 ce. io BblaBvXeHuA o1 11,4 M0 52 M

7
F
91,6 kN

91,6 kN
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Auslegersysteme

Boom/jib combinations - Configurations de fleche - Sistema braccio - Sistemas de pluma - CTpenosble CUCTEMBI

T Teleskopausleger - Telescopic boom - Fléche télescopique - Braccio telescopico - Pluma telescdpica - Teneckonuyeckas cTpena

K/NZK Mechanisch/hydraulisch verstellbare Klappspitze = Mechanically/hydraulically adjustable folding jib
Pointe pliante reglable mecaniquement/hydrauliquement - Punta pieghevole regolabile meccanicamente/idraulicamente
Plumin abatible ajustable mecanica o hidraulicamente
MexaHWyeckn/ruppaBnuyeckm nepemeLliaeMas HaacTaBka kpaHa (rycéx)

\") Teleskopausleger-Verlangerung - Telescopic boom extension
Rallonge de fleche télescopigue - Prolungamento braccio telescopico
Prolongacidn de pluma telescdpica - YanuHeHue Teneckonuyeckom cTp bl

K Montagespitze - Assembly jib - Fléchette de montage
Falconcino da montaggi - Plumin de montaje
MOHTaXHbIA YAAUHUTEND CTPEbI

TK/TNZK TVK/TVNZK $3624.01

16 LTR1150



Hubhohen

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbemMa
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Traglasten T

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

11,4-52m 360° Vorlaufig - Preliminary
O EN | Préliminaire - Provvisorio
T Provisional - BpeMenHo
) 11,4m 151m 18,9 m 22,6m 26,3m 30,1m 33,8m 375m 41,3m 45m 48,8m 52m )

3 150 86 80,9 795 78,7 76,8

[5i5) 108,3 86 82,1 80,2 79,2 Thk 59 35

4 993 86 83,3 80,9 79,7 71,7 57,2

45 919 85,7 84,1 81,9 794 68,7 55,4 46,3 45

5 845 80,5 80,9 79,6 75,6 65,4 BEL 45 31,3

55 781 75,2 154 753 71,9 63,6 51,3 439 371 55

6 725 70,5 70,8 70,6 68,3 64,1 494 43,3 36,3 298 6

7 634 62,6 63,1 63,2 62,2 60,5 46,6 40,3 34,5 295 24,6 7

8 53,6 53,8 56,2 56,5 56,3 55,5 47,1 374 325 28,3 24 19,9 8

9 49 4 49,1 49,6 49,1 45,7 34,8 30,6 27,1 233 19,6 16,3 9
10 439 442 4t 435 425 32,6 28,8 25,6 22,4 19,2 16,1 10
11 39,3 39,6 394 40,1 38,1 30,7 27,1 24,3 214 18,7 15,8 11
12 33,3 34,9 35,8 35,7 34,5 28,6 25,7 23 20,5 18 15,4 12
13 315 32 31,7 31,2 26,7 242 21,8 194 17,3 151 13
14 28,3 28,8 28,6 28,1 253 22,7 20,8 18,4 16,6 14,6 14
16 214 238 23,6 23,1 22,1 20,3 18,6 17 15,3 13,6 16
18 20,2 19,9 19,4 19,5 18,4 16,8 15,4 14 12,6 18
20 17,1 16,8 16,9 16,8 15,2 14 12,9 11,7 20
22 149 14,9 149 148 13,9 12,9 11,7 10,8 22
24 13,5 13 13,1 12,7 11,9 10,8 9.9 24
26 12 11,7 11,6 11,6 10,9 10 9,1 26
28 10,7 10,5 10,3 10 9,2 8,5 28
30 9,7 94 9,3 91 85 79 30
32 85 83 8,2 78 13 32
34 8 75 73 69 6,7 34
36 6,9 6,6 6,2 6,2 36
38 6,3 59 55 55 38
40 54 49 5 40
42 46 btk 45 42
[ 41 41 [
46 3,7 46
48 34 48
49 B 49

* nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atras - cTpena noepHyTa Hasag t.307_001_00014_00_000 / 307_001_00114_00_000-v
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

114-52m 360° 2t Vorléufig - Preliminary
c ) i EN | Préliminaire - Provvisorio
T = = Provisional - BpeMenHo
/‘ 114m 151m 189m 22,6m 26,3m 30,1m 33,8m 375m 413m 45m 48,8m 52m /‘

14
16

22
24

86
84,6

69,4
59,7

83,3
83,9

69,7
60,6

385
33,2

80,9
819

694
61,1

389
34,1

242
199

19,1
79,4

68,3
59,7

39,6
34,6

23

71,7
68,7

64,1
56

38
339

241
198

12,2

57,2
55,4

49,4
46,6

36
31

23,6
19,6

12,7
111

46,3

433
40,3

32,6
30,7

235
19,7

12,7
11,1

36,3
345

288
271

225
19,5

12,6
111

29,8
295

256
2.3

20,8
18,6

12,5
10,8

24,6

24
214

184

12,3
10,6

192
187

16,6
15,3

11,7
10,2

o~
o~

16,1
158

146
136

10,8
9.9

10
11

14
16

22
24

30
32

1,7
6,9

75
6,6

71
63

6,8
59

30
32

38
40

41
37

41
3,7

40

46
48

27
24

46
48
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

1Lé-=am 360° at Vorlaufig - Preliminary
< ? = A _ EN Préliminaire - Provvisorio
T = = Provisional - BpeMeHHo
x: 1L4m 15,1m 18,9m 22,6m 26,3m 30,1m 33,8m 37,5m 41,3m 45m 48,8m 52m x:
4 86 83,3 80,9 79,1 71,7 57,2 4
45 83,4 83,1 819 79,4 68,7 55,4 46,3 45

o~
o~

65,3
7 54,9

14
16

22
24

65,9
54,9

314

63,4
52,2

32,7
28,3

196

59,6
491

325
284

197
161

55,2
46,2

31
276

195
158

9,5

494
bk

29,6
2.4

199
16,4

9,9
85

433
40,3

28,7
258

19,8
16,4

9,9
8,4

36,3
345

275
24,9

16,2

10
8,6

29,8
295

256
239

18,3
15,8

9,7
84

24,6

224
214

17,6
153

192
187

16,6
14,5

16,1
158

146
136

|

10
11

14
16

22
24

30
32

54
47

51
44

47
41

47
41

30
32

38
40

31
28

28
2,4

28
25

40

46
48

15
13

46
48
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Traglasten T

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

14-52m 360° = 2t Vorlaufig - Preliminary
C > =l | \ | EN Préliminaire - Provvisorio
T = = Provisional - BpeMeHHO
/‘ 114m 151m 189m 22,6m 26,3m 30,1m 33,8m 375m 413m 45m 48,8m 52m /‘

8 52,2 53,5 52,9 50,3 47,6 40,4 8

11 334 34,2 34,7 34,2 325 30,7 271 243 11

16 20,4 205 20,2 20,1 20,1 20,1 18,6 17 153 13,6 16

2% 116 115 115 113 11,1 107 9.9 2%
2 103 10,2 103 10 98 93 91 2

maxt_307_001_00214_00_000-v
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

5m
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Hubhdhen TK/TNZK

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Bbicota nofgbeMa
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Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

. <
MM T T 1O O

~ooooO
—

11
12
14
16
18
20

40°

O OO LS LG OO SF ~F ~F S ~F ~F MG NS v NN

52m
20°

INM O N0 0O NN~ ~E Oy

I~~~ 0/\0 "0 LG LO LG LO ~F ~F < ~F MM v v e e |

0°

MNHONOM OM NSO o oNM o

0 00/00 I I MM 80 ~O O LG LS LG ~F |~ ~F ~F MM NS N N e e

40°

AN 0N NN O N O NSNS

I~ T~2080 O LS LOLE LO LO ~F N ~F ~F 9 5 o o

48,8m
20°

OMCO OMONOE N OWOM oM SN

00 60 ™~ M~ "0 O LOLG LG LS LO ~F ~F ~F ~F M3 3 v e

0°

VLOMOID & 0NN OMON O N0 Oy oM
mmm990,8877666554443332222

40°

OO M ONLON G L OV O M) O

45m
20°

0°

Préliminaire - Provvisorio
Provisional - BpeMeHHO

Vorldufig - Preliminary
K/NZK10,8 m

40°

©0 C0 CO MM~ I~ I~ ™~ 0 ~O “O/LO LO ~F ~F

EN

41,3m
20°

NN OIS NON oS0~ 000
NN S ONON 60 60 I~ I~ 0 “OLG LG ~F ~F N3 NS
—

maxt_307_006_11204_00_000

Vorlaufig - Preliminary
Préliminaire - Provvisorio
Provisional - BpeMeHHO

EN

b 111

A2
0°

OO FNOVNMLIOO FONY OOy —ovr

I MM N — SO O8N 00 00 M= M~ ~O ~OLE ~F ~F NI NS
i

40°

< oM OO Mooy oy

OVON 60 00 00 I~ I~ N NN M O OO LE S

375m
20°

MO DO ONMMS NN, OO M~
NN N S S O 0N 00 00 60 I O LO LD LD ~F ~F
A

0°

©0 00 00 €0 CO M~ 00 I~ LO MY ENLN) LO I i —i M) ™~ N2 O ~O N

0 N0'N0 ~0 ~O OIS ~F M3 NI 3 0N 60 €0 I O LOLE ~F ~F ~F
e =

{3
40°

— N0 ON O\ "0 N Oy O

0OVe0 €0 NP N0 LS

11,4m
20°

Moy

~To
—

NN NO O M) M O N0 T

NSO o O O LS
——

T

114-52m
Vo

b 1]

41t

360°

19m

11,4-52m

52m

48,8m

45m

41,3m

375m

11,4m

—— O\ONCO OSSO0 LOM O

MMM MmN e N NN e

20°

R O LB~ MO — N O IR O ~T

N3RS NI NSING NG NS NSNS NG NS Mo o N N N e e e eNTeN e i —i |

OO OO N ~LIoN)|

maxt_307_006_11304_00_000

0°

WO EMMN— ONOMN OO IMON—  ONOMSLON 00 0o

40°

20°

0°

40°

MO — 000

N3 NSNS NG NS INSING D N N D N N N D Mo NN

20°

N Oy OO EMM NN~ ~OM

SN NS NS NSING NG NS NS TN N NS NS NG NG NS NSTNG D T e e e

0°

OO N OO VOV N Oy~ O~

OO oW FFFF MMM AN NN o

K/NZK19 m

40°

NN NN i i

N3 N3 N ING NG NS NS NG NG NS NS TIND NG NS NS NG NS

20°

N ONCOMS OO MM NN i — O

~ENE NS NS NSING NG N NS N NS NS NS NG NS ST R N N

0°

N OO OMHONNNIOM— OO N OO OO0

O "GOO LO LG LOLE ~F ~F ~F ~F =~ MMM M M o NN e N e

40°

O e N N B R s K K K s K K K |

N NS NIND NG NS NS NG NG NS NS TIND NG NS NS NS

20°

LOM  ONMS OO M N N e —

N S NINIING NG NS NS N NS NS NG NG NS NN N

0°

ONCOMSION) MMM ONSLOMON  ON0 MO0

40°

20°

N N NN NG N NSNS

°

MMM OO LD OO O Oy NS LD

LTR1150 25



Hubhdhen TVK/TVNZK

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbemMa
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Hubhdhen TVK/TVNZK

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbemMa
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*nur bei TVNZK-Betrieb mdglich - only possible in TVNZK mode - uniquement possible en cas de fonctionnement de la pointe pliante hydraulique de la fleche télescopique (TVNZK)

possibile solo con modalita TVNZK - solo es posible si se utiliza el plumin abatible hidraulico - 3kcnnyaTauus Bo3MoXHa Tonbko B pexume pabotsl TVNZK
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Hubhohen TK

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbemMa
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb
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Ausstattung

Raupenfahrwerk

Rahmen

Laufwerk
Fahrantrieb

Zentralballast

Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und verwindungssteife Kastenkonstruktion, bestehend aus Raupenmittelteil und zwei Raupentragern. Die Raupentrager kdnnen von den
teleskopierbaren Holmen abmontiert werden. Hydraulische Spurweitenverstellung.

Wartungsfreies, Raupenlaufwerk mit 900 mm breiten 3-Steg-Bodenplatten.

Pro Raupentrager ein hydraulischer Fahrantrieb bestehend aus Axialkolben-Verstellmotor, Planetengetriebe mit federbelasteter hydraulisch liftbarer Fahrwerksbremse.
Die Raupenketten sind synchron sowie unabhangig und gegenlaufig zueinander steuerbar. Fahrgeschwindigkeit: 0 - 2,25 km/h.

22 t, Einhangeklotze a 11t, Befestigung am Raupenmittelteil.

A Kranoberwagen

Rahmen
Kranmotor
Kranantrieb
Steuerung

ECOmode

Hubwerk

Wippwerk

Drehwerk

Krankabine
Sicherheitseinrichtungen
Teleskopausleger
Ballast

Elektr. Anlage
Seitenneigung

Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus hochfestem Feinkorn-Baustahl. Als Verbindungselement zum Raupenfahrwerk
dient eine einreihige Kugeldrehverbindung, die unbegrenztes Drehen ermdglicht.

4-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr, wasser-gekiihlt, Leistung 218 kW (296 PS), max. Drehmoment 1440 Nm. Abgasemission entsprechend (EU) 2016/1628 und EPA/CARB oder
ECE-R.96, Funkenfanger. Kraftstoffbehalter: 960 L.

Diesel-hydraulisch mit Axialkolben-Verstellpumpen mit Servosteuerung und Leistungsregelung, offene, geregelte Olkreislaufe. Hydraulikantrieb iiber Verteilergetriebe am
Dieselmotor angeflanscht.

Elektrische ,Load Sensing“ Steuerung, 4 Arbeitsbewegungen gleichzeitig steuerbar, zwei 4fach Handsteuerhebel, selbstzentrierend. Uber 2 zweifach ansteuerbare FuBpedale
wird das Raupenfahrwerk betatigt. Raupenfahrwerk und Kranoberwagen konnen gleichzeitig gefahren werden.

Automatische Anpassung der Dieselmotordrehzahl, Kraftstoffeinsparung und Reduzierung der Gerauschemission.

Axialkolben-Konstantmotor, Liebherr-Seilwinde mit eingebautem Planetengetriebe und federbelasteter Haltebremse.

1Differentialzylinder mit Sicherheitsriickschlagventilen.

Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetriebe, federbelastete Haltebremse, umschaltbares Drehwerk.

GroBes Sichtfeld, Sicherheitsverglasung, Komfortausstattung, Krankabine nach hinten neigbar.

LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem, Hubendbegrenzung, Sicherheitsventile gegen Rohr- und Schlauchbriiche.

1 Anlenkstiick und 5 Teleskopteile. Alle Teleskope separat ausschiebbar iiber das Schnelltakt-Teleskopiersystem Telematik. Auslegerlange: 11,4 m - 52 m.
31t

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleichstrom.

0,3°,1,5° 2,5° und 4° Seitenneigung bei Tabellen fir Teleskopausleger und 2,9 m Montagespitze.

Zusatzausristung
K Montagespitze 2,9 m mit Stahlseilrollen.
K Einfachklappspitze 10,8 m
Doppelklappspitze 10,8 m-19m
Mechanische Verstellung 0°; 20°; 40°
NZK Einfachklappspitze 10,8 m
Doppelklappspitze 10,8 m-19m
Hydraulische Verstellung 0° - 40°
\ Teleskopauslegerverlangerung 2 x7m
2. Hubwerk Fiir den 2-Hakenbetrieb oder bei Betrieb mit Klappspitze, wenn Haupthubseil eingeschert bleiben soll.
Zusatzballast 2 x5 tfir einen Gesamtballast von 41 t.
Jack-Up Zylinder inkl.
Klappkonsolen Zur Raupendemontage, Tiefladerdurchfahrtshohe 1,2 m, -breite 3,1 m.
Bodenplatten 900 mm Flachbodenplatten

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.
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Equipment

== Crawler travel gear

Frame Liebherr manufactured, weight-optimized and torsion resistant box-type design, consisting of crawler center section and two crawler tracks. The crawler tracks can be
removed from the telescoping beams. Hydraulic track width adjustment.

Tracks Maintenance free crawler tracks with 900 mm wide triple grouser track pads.

Travel drive Per crawler carrier, a hydraulic travel drive consisting of an axial piston motor, planetary gear with spring-loaded hydraulically-releasable travel brake. The crawler chains can be

controlled synchronously as well as independently and counter-rotating. Travel speed: 0 - 2.25 km/h.
Central ballast 22 t, placement blocks at 11t each, mounting on crawler center section.

4 Crane superstructure

Frame Liebherr manufactured, weight optimized and torsion resistant welding construction fabricated from high tensile fine grain steel. As connection element to the crawler
chassis serves a single row ball bearing slewing ring between the undercarriage and superstructure allows for unlimited slewing.

Crane engine 4-cylinder Liebherr Diesel, watercooled, output 218 kW (296 h.p.), max. torque 1440 Nm. Exhaust emissions to (EU 2016/1628 and EPA/CARB or ECE-R.96, spark arrestor.
Fuel reservoir: 960 L.

Crane drive Diesel-hydraulic, with axial piston variable displacement pumps, with servo-control and capacity control, open controlled oil circuits. Hydraulic drive flanged to the diesel engine via
the transfer case.

Control Electric “Load Sensing” control, simultaneous operation of 4 working motions, 2 self-centering hand control levers (joy-stick type). The crawler travel gear is operated via the
2 two-way controllable foot pedals. The crawler travel gear and the crane superstructure can be driven simultaneously.

ECOmode Automatic adaption of the diesel engine speed, fuel saving and reduction of the noise emission.

Hoist gear Axial piston fixed displacement motor, Liebherr hoist drum with integrated planetary gear and spring-loaded static brake.

Luffing gear 1 differential ram with safety check valves.

Slewing gear Axial piston fixed displacement mator, planetary gear, spring-loaded static brake, slewing gear invertible.

Crane cab Large screen area, compound glass, comfort furnishing, cab tiltable backwards.

Safety devices LICCON2 safe load indicator, test system hoist limit switch, safety valves to prevent pipe and hose ruptures.

Telescopic boom 1 base section and 5 telescopic sections. All telescopic sections extendable individually by means of the rapid-cycle telescoping system Telematik. Boom length 11.4 m to 52 m.

Counterweight 31t

Electrical system Modern data bus technique, 24 Volt DC.

Lateral inclination 0.3°,1.5° 2.5° and 4° lateral inclination on tables for the telescopic boom and 2.9 m assembly jib.

Additional equipment

K Assembly jib 2.9 m with steel cable pulleys.

K Single folding jib, 10.8 m
Double swing-away jib 10.8m-19m
Mechanical adjustment 0°; 20°; 40°

NZK Single folding jib, 10.8 m
Double swing-away jib 10.8m-19m
Hydraulic adjustment 0° - 40°

\ Telescopic hoom extension2x7m
2nd hoist gear For two-hook operation or for operation with swing-away jib if the hoist rope shall remain reeved.
Additional counterweight 2 x 51 for a total counterweight of 41 t.

Jack-up cylinder incl.
folding brackets For crawler removal, flatbed trailer transit height 1.2 m, flatbed trailer transit width 3.1 m.

Track pads 900 mm flat track pads
Otheritems of equipment available on request.
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Equipement

Train de chenilles

Chassis

Train de roulement
Transmission

Contrepoids central

Construction en caisse résistante a la torsion et optimisée en poids réalisée par Liebherr en acier de construction, constitué de la partie centrale du train de roulement et de deux
longerons. Les longerons peuvent étre démontés des poutres télescopiques. Réglage hydraulique de la voie.

Train de roulement sans entretien, muni de tuiles a 3 nervures, de 900 mm de large.

Une transmission hydraulique par longeron, comprenant un moteur a cylindrée variable et pistons axiaux, un réducteur planétaire avec frein a ressort et a déblocage hydraulique.
Les chaines sont synchrones, indépendantes et une commande inversée est possible. Vitesse de translation: 0 - 2,25 km/h.

221, blocs de suspension de 11t chacun, fixation sur la partie centrale du train de roulement.

4 Partie tournante

Cadre
Moteur
Entrainement
Direction

Mode ECO

Mécanisme de levage
Mécanisme de relevage
Dispositif de rotation
Cabine de grue
Dispositif de sécurité

Fléche télescopique

Contrepoids
Installation électrique

Inclinaison latérale

Fabrication Liebherr, structure mécano-soudée en acier allégé a haute résistance a grains fins. Une couronne d'orientation a une rangée de billes permettant une
rotation illimitée sert d'élément de raccordement au train de chenilles.

Moteur diesel Liebherr, 4 cylindres, a refroidissement par eau, de 218 kW (296 ch), couple max. 1440 Nm. Emissions des gaz d‘échappement conformes aux directives
(EU) 2016/1628 et EPA/CARB ou ECE-R 96, pare-étincelles. Capacité du réservoir a carburant: 960 L.

Diesel hydraulique avec des pompes a débit variable a pistons axiaux, servocommande et régulation de la puissance, circuits hydrauliques ouverts et régulés. Entrainement
hydraulique relié au moteur Diesel via une boite de transfert.

Direction électrique «Load Sensing», 4 mouvements de travail dirigeable simultanément, deux leviers de commande a 4 positions et a autocentrage. Le train de chenilles est
actionné par 2 pédales a double commande. Le train de chenilles et la partie tournante de la grue peuvent étre déplacés simultanément.

Adaptation automatique du régime du moteur diesel, économie de carburant et réduction des émissions sonores.

Moteur a cylindrée constante et a pistons axiaux. Treuil de marque Liebherr équipé d‘un engrenage planétaire et d‘un frein d‘arrét commandé par ressort.
1 vérin différentiel avec soupapes de retenu.

Moteur a cylindrée constante a pistons axiaux, engrenage planétaire, frein d‘arrét commandeé par ressort, mécanisme d‘orientation commutable.

Large champ de vision, vitrage de sécurité, équipement pour un confort idéal, cabine inclinable vers L‘arriére.

Contréleur de charge «LICCON2», systeme test limitation de la course pour le levage, soupape de slreté contre la rupture de tubes et de tuyaux.

Un élément de base et de 5 télescopes. Chaque partie peut étre télescopée individuellement a L'aide du systeme de télescopage séquentiel rapide Telematik.
Longueur de fleche: 11,4 m - 52 m.

31t
Technique moderne de transmission de données par BUS de données. Courant continu 24 Volts.

Inclinaison latérale de 0,3°,1,5% 2,5° et 4° avec les tableaux correspondants a la fleche télescopique et  la fléchette de montage 2,9 m.

Equipement supplémentaire

NZK

\

2éme mécanisme de levage

Contrepoids supplémentaire

Vérin Jack-up, consoles
rabattables incl.

Tuiles

Fléchette de montage 2,9 m avec poulies de cable en acier.

Flechette pliante simple, longueur 10,8 m
Double flechette pliante 10,8 m - 19 m
Reglage mecanique 0°; 20°; 40°

Flechette pliante simple, longueur 10,8 m
Double flechette pliante 10,8 m -19 m
Reglage hydraulique 0° - 40°

Rallonge fleche télescopique 2x7m
Pour lutilisation du deuxieme crochet, ou bien pour une utilisation avec fléchette pliante lorsque le cable de levage principal rest mouflé.
2 x5t pour un contrepoids total de 41t.

Pour le démontage des chenilles, hauteur de passage des remorques surbaissées 1,2 m, largeur de passage des remorques surbaissées 3,1 m.
Tuiles plates de 900 mm

Autres équipements supplémentaires sur demande.

34 LTR1150



Equipaggiamento

Carro cingolato

Telaio

Sistema Trazione
Trazione

Zavorra centrale

4 Torretta

Produzione Liebherr, struttura a scatola antitorsione in acciaio a grana fine ad elevato grado snervamento, costituita da parte un corpo centrale e due cingoli. | cingoli possono
esser smontati dal corpo centale. Scartamento totale variabile idraulicamente.

Carro cingolato che non necessita di manutenzione con piastre cingoli da 900 mm a tre strati.

Trazione idraulica per singolo cingolo consistente in un motore a pistoni assiali, rotismo epicicloidale idraulici con freni idraulici. | cingoli con controllo sincrono ed asincrono.
Velocita: 0 - 2,25 km/h.

22 t, zavorre a sospensione da 11 t/cad, fissaggio al corpo centrale.

Telaio

Motore gru
Impianto idraulico
Comando

ECOmode

Argano di sollevamento
Meccanismo d‘inclinazione
Meccanismo di rotazione
Cabina del gruista
Dispositivi di sicurezza

Braccio telescopico

Zavorra
Impianto elettrico

Inclinazione laterale

Produzione Liebherr, struttura di tipo catolato antitorsione in acciaio a grana fine ed elevato grado di snervamento. L'elemento di giunzione tra l'autotelaio e carro
cingolato & costituito da unaralla di rotazione che permette una rotazione illimitata sui 360 gradi.

Diesel a 4 cilindri, marca Liebherr, raffreddato ad acqua, potenza 218 kW (296 CV), coppia max. 1440 Nm. Emissioni gas di scarico in base alla direttiva (UE) 2016/1628
ed EPA/CARB o ECE-R.96, parascintille. Capacita serbatoio carburante: 960 L.

Idraulico diesel con pompe a cilindrata variabile a pistoni assiali con servocomando e regolazione della potenza, circuiti dell'olio aperti e regolati. Azionamento idraulico
flangiato sul motore diesel tramite gruppo di rinvio.

»Load Sensing“ elettrico, 4 movimentazioni di lavoro possibili contemporaneamente, due joy-stick a 4 regolazioni, a ritorno automatico in posizione neutra.
Spostamento carro cingolato attraverso 2 pedali a doppia regolazione anche simultaneamente alle movimentazione della torretta.

Adeguamento automatico dei giri del motore diesel, consumo ridotto del carburante e riduzione impatto acustico.

Motore a cilindrata costante a pistone assiale, tamburo di sollevamento Liebherr con ingranaggio epicicloidale integrato e freno di arresto caricato a molla.
1cilindro differenziale con valvola di non ritorno.

Motore a portata costante a pistone assiale, ingranaggio epicicloidale, freno d‘arresto caricato a molla, gruppo rotazione commutabile.

Ampia visuale, vetratura di sicurezza, equipaggiamento confortevole, cabina reclinabile.

Limitatore LICCON2, interruttori di finecorsa sollevamento, valvole di sicurezza contro la rottura dei tubi e tubi flessibili.

1sezione base e 5 sezioni telescopiche. Tutte le sezioni telescopiche sono estendibili individualmente per mezzo del nuovo sistema Telematik.
Lunghezza braccio dall,4ma52m.

31t
Moderna tecnica di trasmissione “data bus”, corrente continua 24 Volt.

0,3°,1,5° 2,5° e 4° inclinazione laterale per tabelle con braccio telescopico e falconcino da montaggi 2,9 m.

Equipaggiamento addizionale

NZK

Vv
2°argano
Contrappeso addizionale

Cilindro di montaggio
Jack-Up

Piastre cingoli

Falconcino da montaggi 2,9 m con pulegge d'acciaio.

Singoloda10,8m
Falcone a volata variabile doppio 10,8 m-19 m
Regolazione meccanica 0°; 20°; 40°

Singoloda10,8m
Falcone a volata variabile doppio 10,8 m-19m
Regolazione idraulica 0° - 40°

Prolunga del braccio telescopico 2 x7m
Per lesercizio a 2 ganci, o per lesercizio con falcone ribaltabile, se la fune di sollevamento principale deve rimanere infilata.

2x 5t peril contrappeso totale di 41t.

Per smontaggio cingoli, altezza autocarro a pianale ribassato 1,2 m, -larghezza 3,1 m.
Piastre cingoli 900 mm

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.
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Equipamiento

Chasis sobre cadenas

Bastidor

Mecanismo de traslacion

Accionamiento de
traslacion

Contrapeso central

Tipo cajon, fabricacion propia en acero estructural de grano fino de alta resistencia, compuesto por una estructura central y dos soportes de cadenas. Ambos soportes pueden
desacoplarse de las vigas telescdpicas. Ancho de via variable hidraulicamente.

Tren de rodaje de cadenas libre de mantenimiento, tejas de 900 mm de tres nervios.

Por cada soporte de cadenas, accionamiento hidraulico de traslacion compuesto de motor de pistones axiales, engranaje planetario con freno de tren de rodaje accionado por muelle
y liberable por sistema hidraulico. Las cadenas pueden manejarse sincronizadas o de forma independiente. Velocidad: 0 - 2,25 km/h.

22 ten placas de 11t montadas en la parte central del chasis

4 Superestructura

Bastidor

Motor de gria
Accionamiento de gria
Mando

Modo ECO

Cabrestante

Inclinacion pluma
Mecanismo de giro
Cabina

Dispositivos de seguridad
Pluma telescopica

Lastre
Sistema eléctrico

Inclinacion lateral

Fabricacion propia, construccion soldada fabricada en acero estructural de grano fino de alta resistencia, peso optimo y resistente a la torsion. Unido al chasis median-
te una union giratoria sobre bolas disefiada para un giro ilimitado.

Diesel de & cilindros, marca Liebherr, refrigerado por agua, potencia 218 kW (296 CV), par de giro méaximo 1440 Nm. Segtin norma (EU) 2016/1628 y EPA/CARB o ECE-R.96,
receptor de radio. Deposito de combustible: 960 L.

Diesel-hidraulico con 2 bombas de desplazamiento variable de pistones axiales con servomando y regulacion de potencia, circuitos de aceite abiertos y regulados.
Accionamiento hidraulico sobre caja de distribucion abridado al motor diésel.

Control eléctrico ,Load Sensing*, 4 movimientos de trabajo accionables simultaneamente, 2 palancas autocentrantes tipo Joy-stick. Control de tren de traccion operado
mediante 2 pedales de doble direccion. EL tren de traccion y la superestructura pueden accionarse de forma simultanea.

Ajuste automatico del nimero de revoluciones del motor diesel, ahorro en combustible y reduccion de la emisién de ruidos.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, tambor de cabrestante Liebherr con engranaje planetario incorporado y freno de retencién accionado por muelle.
1 cilindro diferencial con valvulas seguridad de retroceso.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, engranaje planetario, freno de retencién accionado por muelle, giro conectable.

Amplio campo de vision, acristalamiento de seguridad, confortable puesto de mando, cabina inclinable hacia atras.

Limitador de cargas LICCON2, limitador de fin de carrera de elevacidn, valvulas de seguridad contra la rotura de tuberias y latiguillos.

1tramo base y 5 tramos telescdpicos. Todos los tramos telescopicos pueden telescoparse de forma independiente mediante el sistema de telescopaje de tacto rapido Telematik.
Longitud de pluma: 11,4 m - 52 m.

31t
Moderna tecnologia de bus de datos, 24 voltios de corriente continua.

0,3°,1,5°,2,5°y 4° de inclinacion lateral en tablas con pluma telescdpica y plumin de montaje 2,9 m.

Equipamiento adicional/alternativo

NZK

v

Cabrestante auxiliar

Contrapeso adicional
Cilindro de gato hidraulico

incluidas consolas abatibles

Tejas

Plumin de montaje 2,9 m con poleas de acero.

Plumin lateral sencillo de 10,8 m de longitud
Plumin lateraldoble10,8m-19m
Ajuste mecanicoa0°,20°,40°

Plumin lateral sencillo de 10,8 m de longitud
Plumin lateraldoble 10,8 m-19m
Ajuste hidraulico de 0°a 40°

Prolongacion de pluma telescépica2 x7m.

Para operacion con dos ganchos o con plumin lateral, en caso de que el cable del cabrestante principal haya de permanecer en reenvio.
2 x5t para un contrapeso total de 41t.

Para el desmontaje de las cadenas, plataforma de 1,2 m de altura'y 3,1 m de anchura.
Tejas planas de 900 mm

Otro equipamiento bajo pedido.
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OcHalleHue

l'yCeHWYHbIH MexaHW3M nepefBUXEHUS

PaMa

X0p0B0# MEXaHU3M
Xop0Boii NpuBoR

LienTpanbHbiii 6annact

OnTUManbHad no Macce KOHCTPYKLMA COBCTBEHHOrO NPOM3BOLACTBA C KOPOGYATBIM CEYEHUEM U BbICOKO# XECTKOCTbIO NPpU KPYYEHU BbINONHEHA U3 MEJ'IKO3B[JHI/ICTOI;I
KOHCprKuMUHHOI;I CTasu BbICOKOI MPOYHOCTK, COCTOALLAA U3 I'yCEHWlHOVI TENEXKU U ABYX I'YCEHUYHbIX ABWXMUTENEN. [YCEHMYHbIE LBUXUTENN MOTYT 6bITb CHATBI C
TenecKonupyeMblx 6anok. MLpaBAKYECKOE U3MEHEHWE LIMPUHBI KONEW.

He Tpe6yeT Tex06CnyXnBaHNSA, TYCEHNYHbIA XOL0BOW MEXaHU3M C TpakaMy WnpuHoi 900 MM, 3 nepeMblyky.

Ha KaX[10M TYCEeHUYHOM [IBUXMTENE C TUAPABAMYECKUM NPUBO[IOM, B COCTAB KOTOPOr0 BXOAAT aKCHanbHO-NOPLUHEBOI PEryANpPYEMblit TMAPOMOTOP M NNAHETapHbIM
PenyKTop C NOANPYXMHEHHbIM TOPMO3OM C IMAPABAUYECKUM PErYIMPOBaHUEM 3a30pa. YNPABIEHUE IYCEHULAMU MOXET TPOUCXOANTb Kak CUHXPOHHO, TaK v HE3aBUCUMO
Lpyr oT fipyra 1 B npotuBoGase. CkopocTb nepemeLenms: 0 - 2,25 kM/yac.

227, 60KOBbIE NOLBECHbIE npoTusoBechl no 111, kpennexue Ha FYCQHMHHOﬁ TEnexke.

4 KpaHoBas ycTaHOBKa

PaMa

NlBuratenn
TNpuBoA KpaHa

CuctemMa ynpasnexus

3KO0-pexum
MexaHu3m nogbeMa
MexaHu3M U3MEeHeHHs
BbINETa CTPENb
ToBOPOTHbI MeXaHN3M
Ka6uHa kpaHa

TpenoxpaHuTenbHble
ycTpoitcTBa

Teneckonuyeckas

MpotusoBec
3nekTpoo6opynoBaHue

BoKoBOW KpeH

OnTUMU3MPOBAHHAs N0 BECY, KDY TUNIbHO-XECTKAs CBapHaA KOHCTPYKLMUA COBCTBEHHOTO U3rOTOBNEHNS U3 BbICOKOMPOYHOM MENKO3EPHNCTON KOHCTPYKLMOHHOM CTanu. B
KayecTBe COELLMHMTENBHOTO 3IEMEHTA C IYCEHUYHbIM MEXAHU3MOM NEPELBIKEHNS UCMONb3YETCS OAHOPSLHOE PONUKOBOE OMOPHO-NOBOPOTHOE YCTPOICTBO, 06eCneym-
BatoLee BO3IMOXHOCTb HEOrpaHM4YeHHOro NoBopoTa.

4-UMNMHAPOBLIV AM3eNbHbIA [BUraTenb Liebherr, ¢ BopsHbIM 0xnaxaeHneM, MOWHOCTb 218 KBT (296 n/c), Makc. KpyTALmiA MOMEHT 1440 H-M. Bbibpochl OF cOOTBETCTBYIOT
Tpe6oBaHuAM aupekTubl (EC) 2016/1628 u EPA/CARB unu ECE-R .96, Uckporacutenu. Tonnusblit 6ak: 960 n.

ﬂI/ISEJ'Ib’I'I/IleaBJ'IMHECKMI;I C 0CeBbIMM NOPLLUHEBbIMU pErynupyeMbiMU HacC0CaMu1 C CEPBOYNPaBIIEHUEM U PerynupoBaHieM MOLLHOCTH, OTKPbITbIE, PErynupyeMble MacnaHole
KOHTYPbI. rMﬂpaBJ’IVNECKMI;I NpUBOA NPUONAHLIOBAH K AU3eNbHOMY ABUTATENIO Yepe3 pa3aaTouHyIo Kopoobky.

IneKTpuYecKkoe ynpasnexue Load Sensing, BO3MOXHOCTb OfJHOBPEMEHHOIO YNpPaB/ieHNUA YeTblpbMA paﬁO‘MMM ABWKEHNAMM, 1Ba CAMOLLEHTPUPYIOLLMXCS 4-N03MLMOHHBIX pblyara
ynpasneHus. [YCEHUYHOE LWAcCH NPUBOLNTCS B ABIKEHME ABYMS LBOVHBIMU aKTMBMPYEMbIMM NefansaMu. [YCEHUYHOE Laccy v KpaHoBas NoBOPOTHas nnaTd)opMa MOryT nepe-
[BUraTbCA ONHOBPEMEHHO.

ABTOMaTiyeckas Hampoﬁka YaCTOTbl BPALLEHWA IN3€NbHOr0 ABUraTesNs, 3KOHOMUSA TOMMBA U CHKEHME YPOBHA LLUYMa.

(0ceBoit NOPLUHEBOI [BUraTeNb GUKCUPOBAHHOTO Paboyero 06beMa, TPOCOBAs nebefika Liebherr co BCTPOEHHBIM NNaHeTapHbIM PEAYKTOPOM M MOANPYXUHEHHbIM CTOMOPHbIM
TOPMO30M.

1 anddepeHumManbHbiit UATMHAP C NPEOXPaHUTENbHbIMX 0BPATHBIMU KNanaHaMu.

OceBoli NopLUHEBOI [BUraTENb GUKCUPOBAHHOO Paboyero 06bema, NnaHeTapHbIA penyKTop, NOANPYXUHEHHbIA CTONOPHbIA TOPMO3, NEPEKI0YaeMblil NOBOPOTHBIA MEXaHU3M.

LLIupoKwit 0630p, OCTEKNEHME C UCTONb30BaHWEM 6E30MACHOrO CTEKNA, KOMAOPTHOE OCHALLEHHE, KABUHY KPaHa MOXHO OTKUHYTb Ha3af.

Cuctema KoHTpons neperpy3ku LICCON2, cucTeMa TECTUPOBAHHUS, KOHLIEBbIE OFPaHUYMTENN XORa, NPEAOXPAHUTENbHbIE KNanaHbl Ha CTIyYaii pa3pbiBa TPY6O- 1 LINAHTONPOBOLOB.

1 WapHMpHas cexuma 1 5 Teneckonuyeckux CeKLmit. Bce Teneckonuyeckue CTpenbl BbIABUralOTCS OTAENbHO C NOMOLLbIO GbICTPORENCTBYIOLLENH TENECKONUYECKOM CUCTEMbI
Telematik. Inuna cTpensi: 11,4 - 52 M.

311
CoBpeMeHHas TEXHONOMMA LWMHBI faHHbIX, 24 B NOCTOAHHOrO TOKa.

BokoBoit HaknoH 0,3°,1,5°, 2,5° 1 4° no TabnuuaM Ans Teneckonuyeckom CTPesbl U MOHTAXHbII YATMHUTEND 2,9 M.

NononHuTtenbHoe 060pynoBaHue

NZK

Vv
2-if MeXaHNU3M noibeMa

TlONONHUTENbHbII
NpoTHBOBEC

LUununpap Jack-Up co
CKNaAblBalOWHUMHUCA
KOHCOMbHBIMU ONOpaMu

OnopHbie NAuTbI

MOHTaXHbI# yInuHuTENb 2,9 M C 610KaMV U3 CTanbHOrO TpoCa.

TpoCTOM OTKUBHON YANMHUTENb 10,8 M
[BYXCEKLMOHHBIA OTKUAHOW yAnuHUTeNb 10,8 - 19 M
C MeXaHWYeCKo# perynupoBKkov nop yrnom 0°; 20°; 40°

MpocTolt OTKUAHOW YAAMHUTENb 10,8 M
IBYXCEKLMOHHbIM OTKULHOM YANMHUTENb 10,8 - 19 M
C rMAPaBANYECKO PerynupoBKoil nop yrnom 0 - 40°

YILMHEHME TENECKOMMYECKON CTPeNbl 2X 7 M.

[Inq paboTbl € 2 KpIOKaMU AW OTKULHBIM YANMHUTENEM, ECTIN OCHOBHOIA rpy3030|7| KaHaT [0JIXXeH 0CTaBaTbCA 3aNacOBaHHbIM.

2 x5 105 06wero npoTusoBeca 41 1.

[ins KOHEYHOTO MOHTAXa rYCEHML, BbICOTA MPOE3Ma HU3KOPAMHOr0 NOTpy3umnKka 1,2 M, WupuHa — 3,1 M.

lnockue onopHbie nauTel 900 MMW

TNpyroe nononnuTeNnbLHOE 060py0BaHHeE N0 3anpocy.
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Symbolerklarung

Description of symbols - Explication des symboles - Legenda simboli

Descripcion de los simbolos - 06bsicHeHWe CMMBONOB

Max. Tragkraft

Max. capacity

Capacité max.

Capacita max.
Méx.capacidad de carga
MaKc. rpy30MofbeMHOCTb

Auslegerldnge

Boom length
Longueur de la fleche
Lunghezza braccio
Longitud de pluma
[lnuta cTpens!

Max. Hubhdhe

Max. hoist height

Hauteur de levage max.
Altezza di sollevamento max.
Altura de elevacion max.
Makc. BbICOTa NOAbEMA

Auslegerstellung
Boom position

Position de la fleche
Posizionamento braccio
Inclinacion de pluma
TonoxeHue cTpensl

Max. Ausladung
Max. radius

Portée max.

Max. raggio di lavoro
Radio de trabajo max.
Makc. Bbinet cTpensl

Hakenflasche/Traglast
Hookblock/Capacity

Moufle a crochet/Capacité de charge
Bozzello/Portata

Pasteca/Capacidad de carga

KDK]KOBaﬂ ﬂOﬂBeCKa/nyQOI’IDﬂBeMHOCTb

Vortriebskraft Rollen

Driving force No. of sheaves
Puissance propulsive Poulies

Potenza trazione Pulegge

Fuerza de traslacion Poleas

O6wiee TAroBoe ycunue KaHaTHbIx 6nokos
Gesamtgewicht Strange

Total weight No. of lines

Poids total RV Brins

Peso complessivo Tratti portanti
Peso total Reenvios

061wwit Bec 3anacoska
Bodenpressung Gewicht

Ground pressure Weight

Pression au sol Poids

Pressione Peso

Presion sobre suelo Peso

CpefiHee 1aBNeHMe Ha rPyHT Co6eT. Bec
Fahrgeschwindigkeit stufenlos
Driving speed infinitely variable
Vitesse de translation @ en continu
Velocita su strada — continuo
Velocidad regulable sin escalonamiento
CKopocTb NepenBUXeHUs GeccTyneHyato
Steigfahigkeit Ausladung
Gradability Radius

Aptitude a gravir les pentes Portée

Pendenza
Capacidad motriz de ascension

Mpeofonesaembiit yron nogbema

Raggio di lavoro
Radio de trabajo
Bbinet cTpens!

Seildurchmesser
Rope diameter

Tetescoﬁic boom

Diametre Fleche télescopique
Diametro Braccio telescopico
Didmetro Pluma telescopica
[lnametp Te yeckas cTpena
Seilldnge Breite Raupenfahrwerk
Rope length Width crawler chassis

Longueur du cable
Lunghezza fune
Longitud cable
[nuHa KaHaTa

Largeur du train de chenilles
Larghezza carro cingolato
Chasis sobre cadenas ancho

LLIMpuHa ryCEHNYHOr0 MEXaHU3MA NEepeMeLL e

Max. Seilzug gengewich

Max. single line pull Counterweight
Effort au brin maxi. — — Contrepoids

Mass. tiro diretto fune = = Contrappeso

Tiro max. en cable = = Contrapeso

Makc. Tarosoe ycune E— MpoTusosec
Hubwerk Zentralball

Hoist gear Central ballast
Treuil de levage Contrepoids central
Argano Zavorra centrale
Cabrestante Contrapeso central

MexaHu3M nogbeMa

LieHTpanbHblit 6annact

360°

9 E NN M F

Drehgeschwindigkeiten
Slewing speeds
Vitesses d'orientation
Velocita di rotazione
Velocidades de giro
CKOpOCTY BpaLLeHUs
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Anmerkungen Remarks

L Die Traglasttabellen sind berechnet nach EN 13000. 1. The load charts are calculated according to EN 13000.

2. Bei der Berechnung der Traglasttabellen ist mindestens eine Windgeschwindigkeit von 9 m/s (33 km/h) und 2. For the calculation of the load charts at least a wind speed of 9 m/s (33 km/h) and regarding the load a sail
beziiglich der Last eine Windflache von 1 m? pro Tonne Last und ein Windwiderstandsbeiwert der Last von 1,2 area of 1 m? per ton load and a wind resistance coefficient of 1.2 on the load have been taken into account.
beriicksichtigt. Beim Heben von Lasten mit groBer Windangriffsflache und/oder hohen Windwiderstands- For lifting of loads with large sail areas and/or high wind resistance coefficients the maximum wind speed
beiwerten muss die in den Traglasttabellen angegebene max. Windgeschwindigkeit reduziert werden. as stated in the load charts has to be reduced.

3. Die Traglasten sind in Tonnen angegeben. 3. Lifting capacities are given in metric tons.

4, Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist Teil der Last und ist daher von den Traglasten 4, The weight of the hook blocks and hooks is part of the load and therefore it must be deducted from the
abzuziehen. lifting capacities.

5. Die Ausladungen sind von der Drehmitte aus gemessen. 5. Working radii are measured from the slewing centre.

6. Die angegebenen Langen des Teleskopauslegers sind Maximalwerte und kdnnen geringfiigig abweichen. 6. The stated lengths of the telescopic boom are maximum values and may deviate slightly.

7. Die Traglasten fiir den Teleskopausleger gelten bei demontierter Klappspitze. 7. The lifting capacities given for the telescopic boom apply if the folding jib is removed.

8. Traglastanderungen vorbehalten. 8. Subject to modification of lifting capacities.

9. Traglasten lber 86 t/116,9 t nur mit Zusatzflasche/Zusatzeinrichtung. 9. Lifting capacities above 86 t/116.9 t only with additional pulley block/special equipment.

10.  Seitenneigung + 0,3°. 10.  Lateralinclination + 0.3°.

11.  Die Daten dieser Broschiire dienen zur allgemeinen Information. Samtliche Angaben erfolgen ohne Gewahr. 11.  The data of this brochure serves only for general information. All information is provided without warranty.
Anweisungen zur ordnungsgemaBen Inbetriebnahme des Krans entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung Instructions for the correct commissioning of the crane please take from the operation manual and the
und dem Traglasttabellenbuch. load chart book.

12.  Die Abbildungen enthalten auch Zubehdr und Sonderausstattungen, die nicht zum serienmaBigen 12.  The pictures contain also accessories and special equipment not included in the standard scope of delivery.
Lieferumfang gehdren.

Remarques Note

L Les tableaux des charges sont calculés selon EN 13000. 1. Le tabelle sono calcolate secondo la norma EN 13000.

2. Une vitesse de vent de 9 m/s (33 km/h) minimum, une surface de prise au vent de 1 m? par tonne ainsi qu'un 2. Peril calcolo delle tabelle di portata bisogna considerare una velocita minima del vento di 9 m/s (33 km/h) e
coefficient de résistance au vent de la charge 1,2 sont pris en compte pour le calcul des tableaux de charge. relativamente al carico, una superficie esposta al vento di 1 m? per tonnellata sollevata e un coefficiente di
Lorsque des charges ayant une surface de prise au vent et/ou un coefficient de résistance au vent plus resistenza al vento di 1,2 sul carico. Durante il sollevamento del carico con superficie esposta al vento molto
élevé(e)(s) sont levées, la vitesse de vent maximale indiquée dans les tableaux de charge doit tre réduite. vasta e/o coefficienti di resistenza del vento molto alti, la velocita massima del vento indicata nelle tabelle

3. Les charges sont indiquées en tonnes. di portata deve essere ridotta.

4, Le poids du crochet de levage resp. de la moufle a crochet est une partie de la charge et doit donc étre déduit Le portate sono indicate in tonnellate.
de la capacité de charge. 4, Il peso del gancio e/o del bozzello sono da considerarsi parte del carico, per cui sono da

5. Les portées sont calculées a partir de l'axe de rotation. sottrarre dalle tabelle.

6. Les longueurs indiquées pour la fleche télescopique sont des valeurs maximales et peuvent légérement 5. | raggi di lavora sono misurati dal centro ralla.
varier dans la réalité. 6. Le lunghezze del braccio telescopico indicate sono valori di massima e possono discostarsi di poco.

1. Les charges indiquées pour la fleche télescopique sont valables lorsque la fléchette pliante est démontée. 7. Le tabelle di carico per il braccio telescopico sono valide con il falcone smontato.

8. Charges données sous réserve de modification. 8. Con riserva di modifiche delle portate.

9. Forces de levage plus de 86 t/116,9 t seulement avec un moufle complémentaire/équipement supplémentaire. 9. Portate superiori a 86 t/116,9 t solo con bozzello addizzionale/equipaggiamento speciale.

10.  Inclinaison latérale = 0,3°. 10.  Inclinazione laterale = 0,3°.

11 Lesdonnées de cette brochure sont données a titre informatif. Ces renseignements sont sans garantie. Les 11 Idatidiquesto prospetto sono utili come informazione generale. Tutte le indicazioni vengono fornite senza
consignes relatives a la bonne mise en service de la grue sont disponibles dans le manuel d'utilisation et le garanzia. Si prega di desumere le istruzioni per la messa in servizio della gru dal manuale diistruzioni per
manuel de tableaux de charge. I'uso e dal manuale delle tabelle di carico.

12. Lesfigures contiennent également des accessoires et des équipements spéciaux non inclus de série dans 12.  Leillustrazioni contengono anche accessori ed equipaggiamento speciale che non appartengono alle
alivraison. dotazioni di serie.

Observaciones 3aMeyvaHus

1. Las tablas de carga se calculan segin EN 13000. 1. Tabnuubl rpy30n0LbEMHOCTY paccyuTaHbl cornacHo EN 13000.

2. Enelcalculo de las tablas de carga se ha tenido en cuenta una velocidad del viento minima de 2. Ipu pacyeTe TabnuL rpy30MofbEMHOCTM NPUHATEI MUHUMANbHAs ckopocT BeTpa 9 M/c (33 kM/uac),
9m/s(33km/h)y con respecto a la carga una superficie expuesta al viento de 1 m? por tonelada de carga napycHocTb (BeTpOBas NnoLiagb) rpy3a 1 KB. M Ha TOHHY noft 0rpysankoapd T BO3AYLUHOMO
y un coeficiente de la resistencia del viento de la carga de 1,2. A la hora de elevar cargas con superficies conpoTuBNEHus rpy3a 1,2. Mpu nofbeMe rpy30B ¢ 60NbLLEH NapyCHOCTbIO U/WIH C BBICOKUM KOIDOULMEHTOM
grandes expuestas al viento y/o coeficientes altos de la resistencia al viento hay que reducir las velocidades BO3/YLUHOr0 CONPOTMUBIEHNS HEOBXOLMMO YMEHBLUMTb YKa3aHHOE B Ta6AMLLAX FPY30MOAbEMHOCTY 3HAYEHME
max. del viento indicadas en las tablas de cargas. MaKCUMasbHOM CKOPOCTM BETPa.

3. Las capacidades de carga se indican en toneladas. 3. 3HayeHMs rp30N0fbEMHOCTM 1aHbl B TOHHAX.

4, Elpeso del gancho o de la pasteca estd incluido en la carga y debe de ser restado de la capacidad de carga. 4, Bec rpy30B0ro Kpioka v/wn KplokoBoi MOJIBECKY ABNAETCA YaCTbI0 rPy3a v NOITOMY JOMKEH BbiTb BLIYTEH U3

5. Los radios de trabajo deben de ser medidos desde el centro. SHAYEHNA TPYSONORbEMHOCTH.

5.

6. Las longitudes indicadas de la pluma son valores maximos y pueden diferir ligeramente. BT U3HMepeH O UEHTP palekus.

- — ™ ’ 6. YKa3aHHble NMHbI TENECKOMUYECKOH CTPENbI ABARIOTCA MAaKCUMaNbHbIMU 3HAYEHUSAMM U MOTYT HE3HAUUTENb-

7. Las capacidades de carga para la pluma telescdpica son vélidas con el plumin lateral HO OTAMYATHES.
desmontado. -

- — — 7. Tpy30n0AbEMHOCTb ANA TENECKOMUYECKOH CTPENbI AeCTBUTENbHA NPU AEMOHTUPOBAHHOM OTKUAHOM

8. Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones. yEAMHUTERE.

9. Capacidades de carga superiores a 86 t/116,9 t s6lo con polipasto/equipo adicional. 8. BO3MOXHO U3MEHEHME 3HAYEHHIA TPY30NOTbEMHOCTA.

10.  Inclinacidn lateral = 0,3°. 9. TPy30M0ALEMHOCTS CBbiLLE 86 T/116,9 T BO3MOXHA TONLKO C MOMONHHUTENbHOI KPIOKOBO/ 060iiMOM/KaHaTHBIM

11.  Losdatos de este folleto sirven de informacién general y estan sujetos a modificaciones. Rogamos consulten Gnokom.
las instrucciones sobre el correcto funcionamiento de la gria en el manual y el listado de tablas de carga. 10.  Bokosoit KpeH £ 0,3°

12.  Lasilustracionesincluyen equipamiento adicional y especial, que no vienen de serie. 11 [lanas 6powiopa npeHasHayeHa fAns 06LIero uHGOPMMPOBaHHS. Bce 623 UCKNIOYEHUS JaHHbIE NPUBELEHDI

63 0643aTENbCTB N0 UX COBNIOAEHHI0. UHCTPYKLMM N0 HAANEXALLEMY BBOLY KPaHa B 3KCNNyaTaLmio
HaXoa4TCA B PYKOBOACTBE N0 3KCNyaTauum u B Ta6nuuax rpy30n0abeMHOCTH.
12. Ha unniocTpauusx u306paxeHsl KOMANEKTYIOLME y3Mbl U CeLManbHOe 060pya0BaHUe, He OTHOCSLLEECS K

06BEMY CepHUitHbIX NOCTABOK.

LTR1150 39



MyLiebherr

Ihr einfacher Zugang in die digitale Liebherr-Servicewelt ist unser MyLiebherr-Portal.
Profitieren Sie sofort von umfangreichen Service- und Zusatzleistungen fiir Ihre Mobil- und Raupenkrane.

Our MyLiebherr portal is the easy way for you to access Liebherr’s digital service world.
Take advantage of extensive basic and additional services for your mobile and crawler cranes.

Avec notre portail MyLiebherr, accédez facilement a I'univers numérique du service de Liebherr.
Bénéficiez des maintenant d’un service global et de prestations complémentaires pour vos grues mobiles et sur chenilles.

Il vostro accesso semplice al mondo dell’assistenza Liebherr digitale & il nostro portale MyLiebherr.
Approfittate subito dei numerosi servizi e prestazioni aggiuntive per le vostre gru mobili e cingolate.

Suacceso al universo de servicios de Liebherr digital es muy facil con el portal MyLiebherr.
Disfrute de un servicio completo y de servicios adicionales para sus gruas moviles y sobre orugas.

Moptan MyLiebherr — npocTton goctyn K uudpoBoMy Mupy cepauca Liebherr. Monb3yiTeck npeMMyLLecTBaMu LLMPOKOrO CNEKTPa
CEPBUCHLIX U [OMOSTHUTENbLHBLIX YCAYT 4115 MOOUNbHBIX U FYCEHUYHbIX NOABEMHbIX KPAHOB Y)Ke Cceivac.

Planning Operations
@ Crane Finder Performance
Planning N Operations Maintenance
A] Crane Planner 2.0 Documents ﬁ Spare Parts Catalogue

I

Planning Training Maintenance
LICCON Work Planner .@, Digital Crane Operator Parts Shop

MyLiebherr

Anderungen vorbehalten - Subject to modification - Sous réserve de modifications - Con riserva di modifiche - Salvo modificaciones + BoaMoxHbl u3MeHeHUs

Liebherr-Werk Ehingen GmbH - Postfach 1361 - 89582 Ehingen, Germany
Phone +49 73915 02-0 - www.liebherr.com

lwe-td-307-01-defisr02-2024

Printed in Germany (2)
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